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机构运动简图的概念

用简单的线条和规定的符号来表示机构各构件和运动副，按适当

的比例尺定出各运动副的相对位置及与运动有关的尺寸，用以表示机

构的组成和构件之间运动传递情况的简化图形。



机构运动简图的概念

公差带GB/T1800.1-2009

A0841

11890

A1

594

420 A2

297

A3

210 A4

图幅GB/T14689-2008

平键GB/T1095-2003

《机构运动简图符号》GB4460-84规定的符号





机构运动简图的概念

与运动无关的尺寸

构件数目

运动副的类型、数目

运动副的相对位置

构件外形、尺寸

运动副的具体构造

与运动有关的尺寸



构件和运动副的表示方法2



1. 构件的表示方法

构件

固定构件



2. 运动副的表示方法

转动副 移动副

低副



转动副



转动副



移动副



2. 运动副的表示方法

齿轮副 凸轮副

高副



高副（齿轮副）



高副（凸轮副）
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3. 机构运动简图的绘制方法

构件
分析

运动副
分析

视图平
面选择

运动尺
寸测量

比例尺
确定

运动简
图绘制



3. 机构运动简图的绘制方法

构件
分析

运动副
分析

视图平
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寸测量
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3. 机构运动简图的绘制方法

搞清机械的实际构造、动作原理和运动情况，确定原动件、

机架、传动部件和执行部件，确定组成机构的构件数目并编号。

构件
分析

2
3

1

4



3. 机构运动简图的绘制方法
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3. 机构运动简图的绘制方法

沿运动传递路线，逐一分析每两个构件之间相对运动的性质，

确定运动副的类型，并标注字母。

运动副
分析

2
3

1

4
A

C
B



3. 机构运动简图的绘制方法

构件
分析

运动副
分析

视图平
面选择

运动尺
寸测量

比例尺
确定

运动简
图绘制



3. 机构运动简图的绘制方法

选择与各构件运动平面平行的平面作为绘制机构运动简图的

投影面，把原动件固定在某一位置，作为绘图起点。

视图平
面选择

2
3

1

4
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C
B



3. 机构运动简图的绘制方法
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3. 机构运动简图的绘制方法

在机架上选择适当的基准，逐一测量各运动副的定位尺寸，

确定各运动副之间的相对位置。

运动尺
寸测量

2
3

1

4
A

C
B



3. 机构运动简图的绘制方法
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3. 机构运动简图的绘制方法

根据图幅和运动尺寸，确定合适的绘图比例尺μL。
比例尺
确定
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D
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3. 机构运动简图的绘制方法

构件
分析

运动副
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视图平
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3. 机构运动简图的绘制方法

构件编号，运动副标注字母，在原动件上标出表示其运动种类

的箭头。

运动简
图绘制
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课堂练习4



4. 课堂练习

构件
分析

运动副
分析

视图平
面选择

运动尺
寸测量

比例尺
确定

运动简
图绘制





分析机构，

选择平面，

定比例尺，

用规定符号表示。

绘制思路

总结


